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ENAV - Roma  AIRAC effective date 19 SEP 2013 (A8/13) 

DESCRIZIONE DELLE SID RWY 31 
 

 SID DESCRIPTION RWY 31 

   
TROTA 6A 
Procedere su TR 066° fino ad intercettare e seguire RDL/QDR 
004 BRD VOR/NDB (TR 004°) per il punto TROTA. 
 

 TROTA 6A 
Proceed on TR 066° until intercepting and following  RDL/QDR 
004 BRD VOR/NDB (TR 004°) bound to TROTA. 

MCA/MCL: RDL/QDR 004/14NM VORTAC/NDB: 5000 ft; TROTA: FL 70 
 
 

DOLON 7A 
Intercettare e seguire RDL/QDR 309 BRD VOR/NDB (TR 309°) 
per il punto DOLON. 
 

 DOLON 7A 
Join and follow RDL/QDR 309 BRD VOR/NDB (TR 309°) bound 
to DOLON. 

MCL: DOLON: FL 70 
 
 

ROBOT 6A 
Procedere su TR 225° fino ad intercettare e seguire RDL/QDR 
281 BRD VOR/NDB (TR 281°) per il punto ROBOT. 
 

 ROBOT 6A 
Proceed on TR 225° until intercepting and following  RDL/QDR 
281 BRD VOR/NDB (TR 281°) bound to ROBOT. 

MCA/MCL: INT TR 225° / RDL/QDR 281 BRD VOR/NDB: 5000 ft; ROBOT: FL 90 
 
 

ORSOM 6A  
Intercettare e seguire RDL/QDR 281 BRD VOR/NDB (TR 101°) 
per BRD VOR/NDB. Lasciare BRD VOR/NDB su RDL/QDR 123 
(TR 123°) per il punto ORSOM. 
 

 ORSOM 6A  
Join and follow RDL/QDR 281 BRD VOR/NDB (TR 101°) bound 
to BRD VOR/NDB. Leave BRD VOR/NDB on RDL/QDR 123 (TR 
123°) bound to ORSOM. 

MCA/MCL: INT RDL/QDR 281/12 NM BRD VORTAC/NDB: 5000 ft; ORSOM: FL 70 
 
 

ENOXA 7A 
Procedere su TR 020° fino ad intercettare e seguire RDL/QDR 
334 BRD VOR/NDB (TR 334°) per il punto ENOXA. 
 

 ENOXA 7A 
Proceed on TR 020° until intercepting and following  RDL/QDR 
334 BRD VOR/NDB (TR 334°) bound to ENOXA. 

MCL: ENOXA: FL 90 
 
 

FASAN 6A 
Procedere su TR 225° fino ad intercettare e seguire RDL/QDR 
297 BRD VOR/NDB (TR 297°) per il punto FASAN. 
 

 FASAN 6A 
Proceed on TR 225° until intercepting and following  RDL/QDR 
297 BRD VOR/NDB (TR 297°) bound to FASAN. 

MCL: FASAN: FL 90 
 
 

ABADI 6A 
Intercettare e seguire RDL/QDR 281 BRD VOR/NDB (TR 101°) 
per BRD VOR/NDB. Lasciare BRD VOR su RDL 071 (TR 071°) 
(o QDR 070° BRD NDB) per il punto ABADI. 
 
Nota: da non pianificare quando la zona LI-D25 è attiva. 
 

 ABADI 6A 
Join and follow RDL/QDR 281 BRD VOR/NDB (TR 101°) bound 
to BRD VOR/NDB. Leave BRD VOR on RDL 071 (TR 071°) (or 
QDR 070° BRD NDB) bound to ABADI. 
 
Remark: not to be planned when LI-D25 area is active. 

MCA/MCL: INT RDL/QDR 281/12 NM BRD VORTAC/NDB: 5000 ft; ABADI: FL 130 
 

 
GOKEL 6A 
Intercettare e seguire RDL/QDR 281 BRD VOR/NDB (TR 101°) 
per BRD VOR/NDB. Lasciare BRD VOR/NDB su RDL/QDR 088 
(TR 088°) per il punto GOKEL. 
 

 GOKEL 6A 
Join and follow RDL/QDR 281 BRD VOR/NDB (TR 101°) 
bound to BRD VOR/NDB. Leave BRD VOR/NDB on  
RDL/QDR 088 (TR 088°) bound to GOKEL. 

  
 
MCA/MCL: INT RDL/QDR 281/12 NM BRD VORTAC/NDB: 5000 ft; RDL/QDR 088/14 NM BRD VORTAC/NDB: FL 110; GOKEL: FL 120 

 
NOTA GENERALE PER TUTTE LE SID 
Minimo gradiente di salita, per ragioni ATC e presenza 
ostacoli, 365 ft/NM (6%) fino a lasciare FL 65 (FL 85 per SID 
ROBOT 6A). 
 

 GENERAL REMARK FOR ALL SIDs 
Minimum climb gradient, for ATC reasons and due to 
obstacles, 365 ft/NM (6%) until passing FL 65 (FL 85 for SID 
ROBOT 6A). 
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